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Art. 2133 - 2138 - 2134 - 2136 - 2137

VALVOLE DI ZONA A SFERA CON SERVOCOMANDO
ZONE BALL VALVE WITH SERVOCONTROL
VANNES DE ZONE A BILLE AVEC ACTIONNEUR
ZONENKUGELVENTIL MIT SERVOSTEUERUNG
VALVULAS DE ZONA DE BOLA CON SERVOMANDO
ROBINETE DE ZONA CU SERVOCOMANDA
ZOAIPIKH HAEKTPOBANA OAIKHX [TAPOXHX
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Le valvole motorizzate possono essere utilizzate nei piu svariati settori dell'impiantistica. Particolarmente indicate come valvole
per la regolazione e contabilizzazione d'impianti di riscaldamento singoli o a zone, impianti con utilizzazione di energie
alternative, impianti con fluidi caldi o freddi ed impianti di automazione in genere.

The motor activated valve can be used in several sectors of plant engineering. They are employed specially for the regulation
and recording of the single or multi heating system, with alternative energy, system with hot or cold fluids and system of general
automation.

Les vannes motorisées peuvent étre utilisées dans les secteurs d'installations les plus variés.

Particuliérement indiquées comme vannes pour la régulation et la comptabilisation de systémes de chauffage simple ou de
zone, de systémes utilisant des énergies alternatives, de systémes avec des fluides chauds ou froids et des systémes
d'automatisation en général.

Die Kugelhahne mit elektromotorshem Antried kdnnen in verschiedenen bereichen hydraulischer Anlagen verwendet werden.
Sie sind besonders geeignet fiir die Regelung von Einzel und Multi Heizungsanlagen, Solarsystemen und Anlagen mit
Alternativen Energien. Fiir Anlagenmit Flussigkeiten un die Automatisierung im allgemeinen.

As valvulas em esfera motorizadas podem ser utilizadas nos diversos sectores do equipamento industrial. Especialmente
indicadas como valvulas para o aijuste e a contabilizagdo de equipamentos de aquecimento individuais ou por zonas,
equipamentos para utilizagao de energias alternativas, equipamentos com fluidos quentes ou frios e em geral equipamentos
de automagéo.

Robinetele motorizate pot fi utilizate in cele mai variate sectoare din instalatii. In mod particular aceste robinete sunt indicate ca
si robinetele de reglaj in instalatiile de incalzire simple, sau pe zone , instalatii ce utilizeaza energii alternative, instalatii cu fluide
calde sau reci, instaltii de automatizare in general.

O1 o@aipIkEG NAEKTPORAVEG HTTOPOUV VO KAAUWOUV BIGQOPES AVAYKES TWV USPAUAIKWY EYKATACTATEWV.
EvdeikTiké oav BAVEG OTTOKOTTIAG O€ GUGTANATA PUBUIONG ) BEPUIdOPETPNONG EYKOTACTATEWY BEpuavang
aTTAWYV A ME QUVEG, O€ EYKATAOTAOEIG NAIOKWY BEPUIKWY CUGTNUATWY Kal YEVIKA AVAVEWTIHWY TTNYWV
EVEPYEIAG, CEOTWV I KPUWV VEPWV Kal YEVIKEG EQAPHOYEG QUTONATIOUWY

KpaH, I'IpVIBOJJ,VIMbIIZ B [IBWKEHWe BUratenemM, MOXeT UCNoNb30BaTbCA B PA3NUYHbIX obnacrsx I/IH)KeHepHOIZ CaHTEXHWKN.
OHu MCnonb3ykTca cneynanbHO ANna perynupoBaHng u Cbl/lKCI/IpOEaHMH OIMHOYHO UK MHOI'OCTyrIeH\'IaTOVI CUCTeMbl
oTonneHus, ¢ aJ'IbTepHaTI/IBHOIZ 3Hepr|/|e|7|, CUCTEMBI C ropsayYnMn Unin XonoaHbIMN XUOKOCTAMU N CUCTEMbI 06I.I.[e|2
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Durante l'installazione ed il funzionamento del dispositivo & necessario rispettare le seguenti indicazioni:

+ |l dispositivo deve essere installato da persona qualificata rispettando scrupolosamente gli schemi di collegamento.

+ Non alimentare o collegare il dispositivo se qualche parte di esso risulta danneggiata.

+ Dopo l'installazione deve essere garantita la inacessibilita ai morsetti di collegamento senza l'uso di appositi utensili.

+ || dispositivo deve essere installato e messo in funzione in conformita con la normativa vigente in materia di impianti elettrici.
+ Prima di accedere ai morsetti di collegamento verificare che i conduttori non siano in tensione.

* Nell'impianto elettrico a monte del servocomando deve essere installato un dispositivo di protezione contro le sovracorrenti.
During installation and operation of the device, it is necessary to comply with the following instructions:

+ The device must be installed by a skilled person, in strict compliance with the connection diagrams.

+ Do not power on or connect the device if any part of it is damaged.

+ After installation, inaccessibility to the connection terminals without appropriate tools must be guaranteed

+ The device must be installed and activated in compliance with current electric systems standards.

+ Before accessing the connection terminals, verify that the leads are not live.

+ In the electrical system of the building where the servocontrol must be installed, a protection device from the overcurrents
must be present

Pendant l'installation et le fonctionnement de linstrument il faut respecter les consignes suivantes:

+ Le dispositif doit étre installé par du personnel qualifié en respectant scrupuleusement les schémas de branchement.

+ Ne pas alimenter ni connecter le dispositif si une partie de lui-méme a subi un dommage.

+ Apres l'installation il faut garantir inaccessibilité aux bornes de connexion sans ['utilisation d'outils spéciaux.

+ Le dispositif doit étre installé et mis en marche conformément a la réglementation en vigueur en matiere de systemes
électriques.

+ Avant d’accéder aux bornes de connexion vérifier que le conducteurs ne soient pas en tension.

+ Dans le systeme électrique on doit installer sur le actionneur un dispositif de protection contre les surtensions

Die folgenden Hinweise sind bei der Installation und dem Betrieb des Gerates zu beachten:

+ Das Gerat muss von einer qualifizierten Person unter genauer Beachtung der Anschlusspléne installiert werden.

+ Das Gerat darf nicht betrieben oder angeschlossen werden, wenn ein Teil des Geréates beschadigt ist.

+ Nach der Installation ist sicherzustellen, dass die Anschlusskiemmen ohne Werkzeug nicht zuganglich sind.

+ Das Gerat ist nach den giltigen Vorschriften fiir elektrische Anlagen zu installieren und in Betrieb zu nehmen.

+ Vor dem Zugang zu den Anschlussklemmen ist sicherzustellen, dass die Leiter nicht unter Spannung stehen.

+ In der elektrischen Anlage ist vor dem Stellantrieb ein Uberstromschutz vorzusehen.

Durante la instalacion y el funcionamiento del dispositivo, es necesario respetar las siguientes indicaciones:

« El dispositivo debe ser instalado por una persona calificada cumpliendo estrictamente los esquemas de conexion.

+ No alimente ni conecte el dispositivo si presenta danos en cualquiera de sus partes.

+ Tras la instalacion, debe garantizarse que no se pueda acceder a los bornes de conexion sin utilizar las herramientas
oportunas.

« El dispositivo debe ser instalado y puesto en servicio conforme a la normativa vigente en materia de instalaciones electricas.
+ Antes de acceder a los bornes de conexion verificar que los conductores no esten bajo tension electrica.

+ En la instalacion electrica anterior del servocomando se debe instalar un dispositivo de proteccion contra los golpes de tension.
Tn timpul instalérii si functionarii dispozitivului este necesar s respectati urmatoarele indicatii:

+ Dispozitivul trebuie instalat de cétre o persoand calificata cu respectarea amanuntita a schemelor de conectare.

+ Nu alimentati sau conectati dispozitivul daca observati ca una sau mai multe parti ale acestuia sunt deteriorate.

+ Dupa instalare este interzis accesul la pozitiile de conectare, fard a avea in dotare instrumentele necesare.

+ Dispozitivul trebuie instalat si pus in functie in conformitate cu prevederile normelor in vigoare

« referitoare la instalatiile electrice.

+ Inainte de a accesa punctele de conectare verificati daca conductorii nu se afla sub actiunea curentului electric.

+ In amonte de servocomanda din instalatia electrica trebuie montat un dispozitiv de protectie impotriva suprasarcinilor de
curent electric.

Karé mv eykardataon kai m Aeitoupyia g GUOKEURG, TTPETTEN va TNPoUvTal of akOAouBEG odnyieg:

+ H ouokeun Tpémel va eykaraoTabei ammd eGeIdIKEUPEVO ATopo, TNPWVTAG OX0AaaTIKG Ta Siaypdpuara o0voeong.

+ Mnv 1poQOd0TEITE KOl PNV CUVAEETE TN GUCKEUN €AV KATTOI0 PEPOG TNG Eival KATEGTPAMEVO.

+ Metd Ty eykardaTaon, mpémel va diao@ahifeTal ) ampoaTIEAaan Twv AKPOSEKTWY GUVEETNG XWPIG TN XPrON EIBIKWY EpyaAEiwy.
+ H ouokeun Tipémel va eykaraotabei kai va 1ebei o€ Aeitoupyia oUpguwva pe T 10xUouca vopoBeaia yia Ta nAekTpIKG
OUOTAUATA.

+ lpIv amokTAoETe TP6aBacn aToug aKPodEKTEG TUVIENS, EAEYETE OTI O aywyoi dev gival uTté Taan.

* 2710 NAekTPIKG GUOTNHA TIPETTEN VOl ykaTaoTaBel pia dIdTagn TpoaTaaiag aTmé UTepEVTacn avavn Tou vepyotroinTh.

Mpw ycTaHOBKe ¥ 3KCNMyaTaLM YCTPOiiCTBa HeobxoauMo cobniopaTh cneaytoLLme npeanucanis:

+ YCTPOWCTBO OMKHO BbITb YCTAHOBIEHO KBANMMULIMPOBAHHBIM CTIELMANMCTOM C Y4ETOM CXEMbI COEAMHEHNS.

+ He BKniovaliTe 1 He noakmniovaliTe yCTPOMCTBO, €CnN Kakasi-nbo ero YacTb NoBpeXxXaeHa.

+ Mocne yCTaHOBKM, HETOYHOCTb COBMMHUTENbHbIX 3aXVMOB OMKHa ObiTb rapaHTUpoBaHa 6e3 cnonb3oBaHNs creLanbHbIx
VHCTPYMEHTOB.

* YCTPOWCTBO AOMKHO BbITb YCTAHOBIEHO 1 BBEEHO B AKCMAyaTaLWio B COOTBETCTBIM C AEMCTBYIOLIM 3aKOHOAATENbCTBOM

06 3neKTpoycTaHoBKaXx.

+ Mepes, BXOAOM B COEANHNTENbHbIE TEPMIHATBI POBEPLTE, YTO MPOBOAHMKI He paboTalo.

+ B anekTpuyeckolt ycTaHoBke nepes 6r1okom ynpaBneHusi CEpBONpUBOAOM YCTaHaBNMBAETCS YCTPOICTBO 3aLLWTbI OT NEPEHaNPSHKEHMS.
CnefHuTe MHCTPYKUWY TpsibBa Aia e cria3saT NMpu MHCTANMPAHETO U ekcnnoaTauysTa Ha yCTpoiiCTBOTO:

+ YcTpoiicTBOTO TpsiBBa Aa Ce MOHTMPa OT KBanMMULMPaHO NLie Npy CTPUKTHO CNa3BaHe Ha CXeMuTe 3a CBbp3BaHe.

+ He 3axpaHBaliTe 1 He CBbp3BaiiTe YCTPONCTBOTO, ako HAKOS HEroBa YacT e noBpeaeHa.

+ Crieny MoHTaxa TpsibBa fia ce rapaHTipa, Ye CbeMHUTENHIUTE KIeMy ca HeOCTbHM 6e3 3NOn3BaHeTo Ha MHCTPYMEHTU.

+ YctpoiicTBoTo TpsibBa Aa GbAe MHCTanMpaHo 1 NyCHaTo B eKkcnnoatalys B CbOTBETCTBUE C AeiicTBalLMTe pasnopenti 3a
enekTpuyecka MHcTanauus.

+ Mpean Aa nony4uTe 4OCTHI A0 CbeAVHUTENHITE KNeMi, NPOBEPETe Aani NPOBOAHULMTE He Ca MOf HaMpeXxXeHue.

+ B enekTpuyeckata uHcTanauvs npeav 3asukBaLLMs MexaH3bM TpsbBa ja ce MOHTMpa YCTPOCTBO 3a 3allyTa OT NpeToBapBaHe.



Range prodotti / Product range /| Gamme de produits / Produktauswahl / Gama de productos / Gama de produse
Fkdpa Twv TPOiIdVTWY / AccopTuMeHT npoaykuumu | MpoaykToBaTta rama

213 0020| 1/2"

213 0003| 3/4"

230 Vac
213 0007 1"

213 0019|1"1/4

Art. 2138

213 0090| 1/2"

213 0032| 3/4"
24 Vac

213 0080 1"

213 0078|1"1/4

213 0011 3/4"

230 Vac

213 0016| 1"

Art. 2133
213 0059| 3/4"

24 Vac
213 0085/ 1"

213 0009 3/4"

230 Vac
213 0018| 1"

Art. 2134
213 0036| 3/4"

24 Vac
213 0087| 1"

213 0013 3/4"

230 Vac

213 0028| 1"

Art. 2136

213 0086| 3/4"

24 Vac
213 0088| 1"

213 0015| 3/4"
230 Vac

213 0021 1"

Art. 2137

213 0060| 3/4"
24 Vac

213 0089 1"




Caratteristiche tecniche del corpo valvola

- Corpo valvola in ottone EN 12165-CW617N nichelato.

- Sfera in ottone EN 12164-CW614N cromata.

- Stelo di manovra in ottone EN 12164-CW614N con O-ring in EPDM.

- Passaggio totale DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1") DN32 (1"1/4).

- Temperatura del fluido termovettore da 0 a 100°C.

- Pressione di esercizio PN 16.

- Pressione differenziale massima 10 bar.

- Coefficiente di portata Kv: 15(1/2")-31(3/4)-50(1")-79(1"1/4) art.2133-2138, 12(3/4")-19 (1”) art.2134, 31(3/4")-50(1) art.2136-2137 in funzionamento
APERTO m#h con Dp 1bar.

Valve body’s tecnical characteristics

- Nickelplated brass EN12165 - CW617N valve body.

- Chromplated brass EN 12164 - CW614N ball.

- Brass EN 12164 - CW614N control stem with EPDM O-ring.

- Total passing DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1") DN32 (1"1/4)

- Heating fluid temperature from 0 to 100°C

- Operating pressure PN 16.

- Maximum pulse pressure 10 bar.

- Flow rate coefficient Kv: 15(1/27)-31(3/4")-50(1")-79(171/4) art.2133-2138, 12(3/4")-19 (1") art.2134, 31(3/4")-50(1") art.2136-2137 in OPEN function m¥h with Dp 1bar.

Caractéristiques techniques du corps de vanne

- Corps de vanne en laiton nickelé EN 12165-CW617N.

- Bille en laiton chromé EN 12164-CW614N.

- Tige de manceuvre en laiton EN 12164-CW614N avec joint torique en EPDM.

- Passage total DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1 ") DN32 (1" 1/4).

- Température du fluide caloporteur de 0 a 100 ° C.

- Pression de service PN 16.

- Pression différentielle maximale 10 bar.

- Coefficient de débit Kv: 15 (1/2") - 31 (3/4") - 50 (1 ") - 79 (1" 1/4) art. 2133-2138, 12 (3/4 ") - 19 (1") art.2134, 31 (3/4 ") - 50 (1") art.2136-2137 en fonctionnement
OUVERT m?/h avec Dp 1bar.

Technische Eigenschaften des Ventilkérpers

- Ventilkérper aus venickeltem Messing EN 12165-CW617N.

- Kugel aus verchromtem Messing EN 12164-CW614N.

- Steuerschaft aus Messing EN 12164-CW614N mit O-ring in EPDM.

- Gesamtdurchlass DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1") DN32 (1"1/4).

- Temperatur des Warmmittels von 0 bis 100°C.

- Betriebsdruck PN 16.

- Max. Differenzialdruck 10 bar.

- Stromungskoeffizient Kv: 15(1/2")-31(3/4")-50(1")-79(1"1/4) art.2133-2138, 12(3/4")-19 (1") art.2134, 31(3/4")-50(1") art.2136-2137 in OFFENE funktion
m?*h mit Dp 1bar.

Caracteristicas técnicas del cuerpo de la valvula

- Cuerpo de la valvula de laton EN 12165-CW617N niquelado.

- Bola de laton EN 12164-CW614N cromada.

- Vastago de maniobra de laton EN 12164-CW614N con O-ring de EPDM.

- Paso total DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1") DN32 (171/4).

- Temperatura del flido termovector da 0 a 100°C.

- Presion de trabajo PN 16.

- Maxima presion diferencial 10 bar.

- Coeficiente de capacidad Kv: 15(1/2")-31(3/4")-50(1")-79(1"1/4) art.2133-2138, 12(3/4")-19 (1) art.2134, 31(3/4")-50(1") art.2136-2137 con funcionamiento en
ABIERTO mé/h con Dp 1bar.

Caracteristici tehnice ale corpului robinetului

- Corpul este in alama EN 12165-CW617N NICHELATA.

- Sfera in alama cromata diamantata EN 12164-CW614N.

- Axul de actionare in alama EN 12164-CW614N con O-ring in EPDM.

- Trecerea totala DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1") DN32 (171/4).

- Temperature fluidului pasat da 0 a 100°C.

- Presiune max de exercitiu PN 16.

- Presiune diferentiala max 10 bar.

- Coeficient debit Kv: 15(1/2)-31(3/4")-50(1")-79(1"1/4) art.2133-2138, 12(3/4")-19 (1") art.2134, 31(3/4")-50(1") art.2136-2137 in functie de APERTO
m?*h cu Dp 1bar.

TexVIKG XOpOAKTNPIOTIKG TOU oWpaTog TG BaABidag

-Zwya amé opeixahko EN-12165 — CW 617N emivikeAwpévo

-Zgaipa amé opeiyaAko EN-12164 — CW 614N emmiypwpiwpévn

-A%ovag amé opeixaAko EN-12164 — CW 614N pe orings amé EPDM

-Ohik6 Tépaopa DN15 (1/2), DN20(3/4”), DN25(1”), DN32(1"1/4)

-Oeppokpaaia Aerroupyiag peuaTol amé 0 éwg 100°C

-Kamyopia avroxrig oe miean PN 16

-Mieon Aermoupyiag 10 bar

-Zuvteheag TTwaong Trieang Kv: 15(1/2)-31(3/47)-50(1)-79(1"1/4) yia Toug kwd. 2133-2138, 12(3/4")-50(1") yia Toug kwd. 2136-2137 o€ avoixTr Béan
(m3/h e Ap 1bar)



TexHuYeckue xapakTepuUCTUKMU Koprnyca KnanaHa:

- HukenupoanHas natyHb EN 12165 - Kopnyc kpata CW617N.

- XpomupoBaHHas natyHb EN 12164 - wapuk CW614N.

- JlatyHb EN 12164 - wrndpt ynpaenerus CW614N ¢ ynnoTHuTENbHbIM KonbLiom EPDM.

- OBLwyit npoxoA: HoMUHanbHbIA AnameTp15 (1/2), HomuHanbHbI anameTp 20 (3/4), - HoMUHaNbHbIA AnameTp 25 (1 [lolim), HOMUHAMNBHbINA
avametp 32 (1atoim 1/4)

- Temnepatypa paboyeit xuakocTvt o1 0 o 100 ° C.

- Pabouee gaenexve PN 16.

- MakcumansHoe nmnynbcHoe fasnenue 10 6ap.

- Koacpcpuument pacxopa Kv: 15 (1/2 proima) - 31 (3/4 proima) - 50 (1 atoiim) - 79 (1atoim 1/4) art.2133-2138, 12 (3/4 proiima) - 19 (1at0iim)
art.2134, 31 (3/4 proima) - 50 (1atoim) art.2136-2137 B pexume OTKPbITO mM3/4 ¢ pacyeTHbIM AaBneHnem 1 6ap.

TexHuYecKu xapakmepucmuku Ha eéeHmuna

- Hukenupan mecuHr EN12165 - CW617N 1an0 Ha BeHTMNa.

- XpommpaH mecuHr EN 12164 - CW617N ccpepa.

- MecuHr EN 12164 - CW617N C1e6no Ha BeHTUna ¢ O-npbCTeH.

- MbnHonpoxoaeH DN15 (1/2) DN20 (3/4) - DN25 (1") DN32 (171/4)

- Temnepatypa Ha dnyuaa ot 0°C(*) go 100°C.

- PabotHo HansiraHe PN 16.

- MakcumanHo audepeHumanto Hansrade 10 bar.

- KoedmupeHnT Ha pebuta Kv: 12(3/4")-19 (17) art.2134, 31(3/4”)-50(1") art.2136-2137 8 OTBOPEHA nosuums m*h npu Dp 1bar.

Caratteristiche - Alimentazione morsetti 1 - 4 a 230Vac +10% oppure 24Vac +10% (50...60Hz).
tecniche del - Potenza assorbita 6 VA.
servocomando - Contatto relé morsetti 2 - 3 corrente nominale 6A 230Vac

- Grado di protezione IP 54.

- Temperatura di esercizio min -5°C max 55°C.

- Coppia max di rotazione 10 Nm.

- Tempo di manovra: 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.
- Fusibile 5x20 F350 mA.

Servoncontrol’s - Imput voltage terminal 1 - 4 at 230Vac £10% or 24Vac +10% (50...60Hz).
tecnical - Absorbed power 6 VA
characteristics - Contact relay terminals 2 - 3: rated current 6A 230Vac

- Protection degree class IP 54.

- Operating temperature min -5°C max 55°C.

- Maximum rotation couple 10 Nm.

- Control time: 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.
- Fusing 5x20 F350 mA.

Caractéristiques - Alimentation bornes 1 - 4 a 230Vac + 10% ou 24Vac + 10% (50 ... 60Hz).
techniques de - Puissance absorbée 6 VA.
I'actionneur - Contact relais bornes 2 - 3 courant nominal 6A 230Vac

- Degré de protection IP 54.

- Température de fonctionnement min -5 ° C max 55 ° C

- Couple de rotation maxi 10 Nm.

- Temps de manceuvre : 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.
- Fusible 5x20 F350 mA.

Tecnische - Speisespannung Klemmen 1 -4 230Vac +10% oder 24Vac +10% (50...60Hz).
Eigenschaften der - Leistungsaufnahme 6 VA.
Servosteurung - Relaiskontakt Klemmen 2 - 3: Nennstrom 6A-230Vac

- Schutzgrad Klasse IP 54.

- Betriebstemperatur min -5°C max 55°C.

- Max. Drehmoment 10 Nm.

- Steuerzeit: 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.
- Sicherung 5x20 F350 mA.

Caracteristicas - Alimentacion bornes 1 -4 230Vca £10% u 24Vca +£10% (50...60Hz).
técnicas del - Potencia absorbida 6 VA.
servomando - Interruptor-relé bornes 2 - 3: corriente nominal 6A 230Vca

- Clase de proteccion IP 54.

- Temperatura de funcionamento min -5°C max 55°C.

- Cupla max de rotacion 10 Nm.

- Tiempo de maniobra: 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.
- Fusible 5x20 F350 mA



Caracteristici
tehnice ale
servocomandei

TeXVIKG XAPOKTNPIOTIKA

NAEKTPOKIVNTAPA

Texuuueckue XapaKTECPUCTUKH

CEPBOYIIPABICHHS:

TexHu4ecku
Xapakmepucmuku
Ha 3adeu)xkama

- Alimentare in rigleta 1-4 la 230 Vac + 10% sau 24 Vac * 10% (50+60 HZ)
- Putere absorbita 6 VA.

- Contact in releu, in rigleta 2- 3 curent nominal 6A 230Vac

- Grad de protective IP 54.

- Temperatura de exrecitiu exterioara - 5°C max 55 °C.

- Cuplu maxim 10 Nm.

- Timp de manevra : 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.

- Siguranta fuzibila 5x 20F 350 Ma.

-Tpogodoaia oTig Béaeig 1-4 230Vac +/- 10% f 24 Vac +/- 10% (50...60Hz).
- ATToppo@opevn 10XUG 6 VA

- ETagég 2-3 : pelpa 6 A 230Vac

- Babuog mpooTaciag IP 54

- Ogppokpaacia AeiItoupyiag amd -5 £éwg 55°C

- MéyioTtn potr oTpéywng 10 Nm

- Xpovog mepiaTpopng: 2134 60sec, 2133-2136-2137-2138 30sec

- AopdAeia 5x20 F350Ma

- Vimnynbcuplii BeiBoa Hanpsbkenus 1 - 4 nipu 230B nepemennoro Toka + 10% nnn 24B nepemeHHOro
Toka = 10% (50 ... 60 I'm).

- Ilornomaemas momuocTs 6 BA.

- KoHrakTHbIe KIeMMBI peie 2 - 3: HOMUHAIBHBIH TOK 6A 230B nepeMeHHOro Toka

- Crenens 3amuTsl [P 54.

- Pabouas remneparypa He metee -5 © C u He 6onee 55 ° C.

- MakcumainbHOe 9nciio o6oporos 10 Hwm.

- Bpems ynpasnenus: 2134 60 cek., 2133-2136-2137-2138 30 cexk.

- [Ipenoxpanutens 5x20 F350 MA.

- 3axpansawu mepmuranu 1 - 4 npu 230Vac £10% wnu 24Vac +10% (50...60Hz).
- KoHcymupara mowHocm 6 VA

- TepmuHanu Ha kKoHmakmHomo pene 2 -3: cuna Ha Toka 6A 230Vac

- Knac Ha 3awuma IP 54.

- PabomHa memnepamypa min -5°C max 55°C.

- Makc ebpmsuw, momenm 10 Nm.

- bvp3ooeiicmeue: 2134 60 sec., 2133-2136-2137-2138 30 sec.

- Mpednazumenu 5x20 F350 mA.

Perdite di carico
Loss of pressure
Pertes de charge
Betriebsverlusthéhe
Pérdida de carga
Pierderi de sarcina
Mrwon misong
Momepsi MowHOCMU

IMad Ha HansizaHe

Art.2133-Art.2138

70,

200 #

100 #

50 A

N
NN

20

10

- ~ 0 o o
- 3
1 mm H20 = ~ 1daPa



Perdite di carico

Art.2134
Loss of pressure .
Pertes de charge % Y
Betriebsverlusthéhe g . I
Pérdida de carga g "}vz R
Pierderi de sarcina
Mrwon micong
Momepsi MouyHocmu
IMad Ha HansieaHe 4 //
200 >,
100 /
50 7/
/7 1/
20
10
g 0 - ~ [t} =) Q

1 mm H20 = ~ 1daPa

m?h

Art.2136-Art.2137

Perdite di carico in funzionamento BY-PASS %10000 % 7 % {
Loss of pressure in BY-PASS function E 5000 ]
Pertes de charge en fonctionnement BY-PASS g
Betriebsverlusthéhe in BY-PASS Funktion 2000
Pérdida de carga con funcionamiento en BAY-PASS 1000
Pierderi de sarcina in funzionamento BY-PASS 500
Irwon misong os Asitoupyia BY-PASS /
Momepsi MowyHOCMU Npu 06x00HOM KaHasne 200 /
Iad Ha HansizaHe npe3 6alinaca 100 ’
50
20 V4
7
10
S S
Art.2136-Art.2137
Perdite di carico in funzionamento APERTO % 10000 T ] % i 7
Loss of pressure in OPEN function E 5000 - j
Pertes de charge en fonctionnement OUVERT S 2000 “3\:/ s
Betriebsverlusthéhe in OFFENE Funktion /
Pérdida de carga con funcionamiento en ABIERTO 1000 1
Pierderi de sarcina in funzionamento DESCHIS 500 /.
IMrwon migong os 6éon ANOIKTH 200 4 Q'
Momepsi MmowyHocmu e pexxume OTKPbITO 100
IMad Ha HansieaHe @ OTBOPEHO nonoxeHue &
50 S/
20 4
10
7 1mmH0 =~ 1daPa o © S & 3

m3/h



Dimensioni d’ingombro / External dimension / Dimensions d’encombrement / Aussenmasse / Dimenséo total / Dimensiuni /

E§wrepikég Slaordoeis / BHewHuli pa3mep / FabapumHu pasmepu

108
59 108
59
]
0|
LO|
©
CODE-KOJl |y | DN | B c C1 D | F COD.-KOJL | fifiep] DN | B c c1 D| F
2130020 | 1/2”| 15 78 | G1/2” | Rp 1/2”[16,25| 112 2130011 3/4" 20 [121,5| G3/4"| G3/4" | 20 | 115
2130003 | 3/4”| 20 |96,5| G3/4" |Rp3/4”| 20 [ 115 2130016 1 25 135 | G1" | G1" |245]121
2130007 17 25 10| G1” | G1” |24,5[ 121
2130019 [171/4| 32 131 | G 1”1/4|Rp 171/4| 29,5| 125
59 108 59 108
é N ‘
CODE-KO/l | ey DN [ A | B | C | D| E*| F CODE-KO/L |SIZE| DN | A| B | C |D| E| F
2130013 34" | 20 78 [ 138 | G3/4" | 20 [50-63 | 115 2130021 3/4" 20 74 | 134 |G3/4"| 30 | 39 [ 115
2130028 1" 25 95 [ 164 | G1" |24,5[55-63 | 121 2130015 1” 25 |855[1545|G1"| 35 | 41 [ 121
* 2130009 3/4" 20 74 | 134 |G3/4"| 30 | 39 [ 115
Interasse variabile da...a... 2130018 | 1" 25 [855]1545]G1"| 35 | 41 | 121
Variable distance between centres from...to...
Entraxe variable de...a...
Distancia entre ejes variable de...a...
Regulierbarer Achsabstand von...bis...
Inteaxa variabila de la ...la
AméoTaon agdvwy yeTaBalAopevn atré ... Ewg...
MepeMeHHas paccTosiHMe Mexay LeHTpaMu oT ... Ao

[MpomeHnmBo Mexayocwue OT...40...




Accoppiamento
servocomando / valvola

Pairing
Servocontrol / valve

Couplage
actionneur / vanne

Passung
Servosteuerung / ventil

Acoplamiento
servomando / valvula

Imperecherea
serocomenzii cu robinetul

N

Art.2134

Allineare il piano fresato (1) del perno di manovra alla posizione in cui si trova il giunto del
servocomando (2) utilizzando una chiave a forcella da 8 mm.

| servocomandi vengono forniti in posizione “APERTO".

Inserire il servocomando spingendolo verso la valvola (3).

Infilare la spina elastica (4) per fissare il servocomando alla valvola.

Lindicatore (5) indica la posizione in tempo reale del motore.

Align the control shaft’s milled plane (1) to the position of the servocontrol join (2) using an
8 mm fork spanner.

Servocontrols will be delivered in “OPEN” position.

Insert the servocontrol pushing it against the valve (3).

Insert the elastic pin (4) to fix the servocontrol at the valve.

The indicator (5) indicates the real-time position of the engine.

Aligner la surface fraisée (1) de la goupille de manceuvre avec la position dans laquelle
se trouve le joint de I'actionneur (2) en utilisant une clé a fourche de 8 mm.

Les actionneurs sont fournis en position 'OUVERTE'.

Insérer I'actionneur en le poussant vers la vanne (3).

Insérer la goupille élastique (4) pour fixer I'actionneur a la vanne.

L'indicateur (5) indique la position du moteur en temps réel.

Die gefraste Flache (1) des Steuerungsstiftes muss in der sich befindlichen Lage der
Servosteuerungsverbindung (2) angeglichen werden, wobei ein 8 mm Maulschlissel
benutzt wird. Die Servosteuerungen werden in “OFFENE” Position geliefert.
Servosteuerung einfiihren, wobei sie gegen das Ventil (3) gedriickt wird. Die elastische
Dichthiilse (4) zur Befestigung der Servosteuerung an das Ventil einstecken.

Das Display (5) zeigt die aktuelle Position des Motors an.

Alinear la superficie fresada (1) del perno de maniobra con la posicion en la que se
encuentra el empalme del servomando (2) utilizando una llave de horquilla de 8 mm.
Los servomandos se entregan en posicion de “ABIERTO”.

Insertar el servomando empujandolo hacia la valvula (3).

Introducir la clavija elastica (4) para fijar el servomando a la valvula.

El indicador (5) indica la posicién en tiempo real del motor.

-Alimentati partea aferenta (1) a axului de manevra in pozitia in care se gaseste prindere
a serocomenzii (2) utilizand o cheie fixa de 8 mm

-Servocomanda este furnizata in pozitia “DESCHIS”

Introduceti servocomanda impingand-o spre robinet

-Fixati agrafa elastica (4) pentru a asigura prinderea robinetului de servocomnda
Indicatorul (5) indica pozitia in timp real a motorului.



ZUvdeon KivnThpa/Bdvag

Conpspxenne
CepBOyIpaBIICHNs / KIIallaHa:

Cebp3saHe Ha
3adeuwxkama c eeHmuna

EuBuypappioTe To Koppévo emitredo (1) Tou dova Tng Bdavag ue T B€on aTnv otroia
BpiokeTal n avtioTolxn UTTOBOXK TOU NAEKTPOKIVATAPA (2) XPNOIKOTIOIWVTAG £va KAEIBI 8 mm.
O1 nAekTpokivntrpeg TTapadidovral mavra otnv 8éon ANOIKTO.

ToToBeTAOTE TOV NAEKTPOKIVNTAPA TTECOVTAG TOV TTPOG TN Bava (3).

MepdoTe TNV pETAANIKA ao@dAeia (4) yia va ao@alioeTe Tov KIvnTAPA TTAvVW oTnv Bdva.

H évbeign (5) urodeikvuel T BEGN TOu KIVATAPA O€ TTPAYHATIKG XPOVO.

BbipoBHsifiTE hpe3epoBaHHYI0 NNOCKOCTb (1) Bana ynpasrieHus B NONOXeHWe CoeMHEHs
cepBoOynpaBneHnst (2) ¢ NOMOLLbI0 8-MUNMMMETPOBOrO raeyHoro Kitoya.
CepBoKoHTponnepb! NpuBoasTcs B Aenctane B pexume «OTKPbITO». BectaBbTe
CepBONPUBO/, HaXXMMas ero Ha knana (3).

BcraBbTe anacTuyHbIv LWTUAT (4), 4ToBbI 3adMKCpoBaTL CEepBOYNpaBNeHWe Ha KnanaHe.
WHaukaTop (5) ykasbiBaeT NONoXeHWe ABUraTens B pexume peasnbHoro BpeMeHu.

Harnacete BpsisaHaTa yacT Ha ocTa (1) KbM No3uLMsiTa 3a CbeanHsBaHe Ha
cepBo3aABMkKaTa (2) ¢ nomoLLTa Ha 8 mm raeyeH KItoY.

CepBosaaBwkkaTa ce gocTtass B nonoxenve “OTBOPEHO” .

MocTaBeTe 3aABMXKaTa U S HATUCHETE KbM TANOTO Ha BeHTuna (3).

MocTaBeTe enacTuyHaTa ckoba (4) 3a aa ukcupaTe 3afBvkkaTa KbM BEHTUNA.
MHamkaTopbT (5) Nokassa NonoXeHMeTo Ha MoTopa B peariHo Bpeme.

Direzione del flusso

Flow direction

Sens du débit

Stromungsrichtung

Direccion del flujo

Directia fluxului

KargdBuvon pong

HanpaBneHme noToKa:

Mocoka Ha noToka

10

Sulla valvola € indicato in modo chiaro con una freccia. In funzionamento BY-PASS il piano fresato dello
stelo sara rivolto verso il lato dell'ingresso del flusso.

It will be clearly indicated on the valve by an arrow. In BY-PASS function the stem’s milled plane will be
turned towards the flow inlet.

Il est clairement indiqué par une fléche sur la vanne. En fonctionnement BY-PASS la surface fraisée de
la tige sera tournée vers le coté de I'entrée du débit.

Wird auf dem Ventil eindeutig durch einem Pfeil angezeigt. In der BY-PASS Funktion wird die gefraste
Flache des Stiels gegen die Stromungseingangseite gerichtet sein.

En la valvula se indica de modo muy claro con una flecha. Con la funcion de BAY-PASS, la superficie
fresada del vastago estara dirigida hacia el lado del ingreso del fluido.

Pe robinet este indicat in mod clar cu sageata.In functionarea By-pass partea frezata a axului trebuie sa
fie orientata in directia lateralafata de directia fluxului.

Mévw aTo awya Tng Bavag eaivetal kaBapd éva 16¢o. Katd mn Aermoupyia BY-PASS 1o koppévo emimedo
aTov Ggova TG BAvag gival aTPapPEVO TTPOg T £i0000 TNG.

OHo ByneT YeTko 0603HaueHo Ha knanaHe cTpenkoit. B dyHkumm OBXOAHOW KAHATT dbpeseposaHHas
NMoCKOCTb LUTOKa ByAeT NoBepHyTa K BNyCKHOMY OTBEPCTUIO AN1St NMOTOKA.

Ha BeHTMna icHo e 0603Ha4eHo Cbe CTpernka. B BaiinacHo nonoxeHue, BpA3aHaTta 4acT Ha 0CTa Ha
BEHTUIa CO4M NoCoKaTa Ha BXOA4A Ha NOTOoKa.



Collegamento elettrico
Electrical installation
Raccordement électrique
Elektroinstallation

Instalcion eléctrica

Legatura electrica
HAekTpoAoyikég cuvdéoeig
OnekTpuyeckoro noAKNOYeHUs
EnekTpuyeckn MoHTax

—BLU/BLUE/BLEU/Cunwuii/CUH ----- NEUTRO, NEUTRAL, NEUTRE, UNGELADEN, NUL, OYAETEPOZX, Heiirpais,
HYJA

- BIANCO/WHITE/BEJIBIIN/BANT/BLANC - CONTATTI DI FINE CORSA, MICROSWITCH CONTACTS, CONTACTS DE
FIN DE COURSE, ENDSCHALTER, CONTACTO DE FINAL DE CARRERA,

CONTACTE SFARSIT DE CURSA, EMA®EIZ TEAOYE AIAAPOMHE,

— NERO/BLACK/Yeprpiii/ HEPEH/NOIR ----- KOHEL| IMHIW KOHTAKTOB, KPAVH KOHTAKTY.

I~ MARRONE/BROWN/MARRON/Kopuunessiii/ KAPAB ----- FASE, PHASE, PHASE, PHASE, FAZA, ®AXH,

QIA]|W]|IN| -

daza,PA3A

- GRIGIO/GREY/Cepgrii/GRIS -----TERMOSTATO AMBIENTE, ROOM THERMOSTAT, THERMOSTAT D'AMBIANCE,
RAUM THERMOSTAT, TERMOSTATO AMBIENTE, TERMOSTAT AMBIENT,

COLLEGAMENTO CON CALDAIA
CONNECTION DIAGRAM WITH BOILER ka2
RACCORDEMENT AVEC CHAUDIERE
VERBINDUNG MIT DER HEIZUNG 112131215
CONEXION CON CALDERA

LEGATURA CU CADANUL |
SYNAESH ME AEBHTA TA
COEMMHEHVE C KOTTIOM
BPB3KA KbM BOVNEP

COLLEGAMENTO CON POMPA

OEPMOXZTATHZ XQPOY, komuarusiii repmocrar, CTAEH TEPMOCTAT

o

TA = termostato ambiente
Room thermostat
Raumthermostat
termostato ambiente
termostat ambient
OgPPOOTATNG XWPOU
KOMHATHBII TEpMOCTaT
CraeH TepmocTar

CONNECTION DIAGRAM WITH PUMP KA2 thermostat d'ambiance

RACCORDEMENT AVEC LA POMPE
VERBINDUNG MIT DER PUMPE 11213415
CONEXION CON BOMBA |
LEGATURA CU POMPA

SYNAESH ME ANTAIA TA
COE[IMHEHVE C HACOCOM
BPB3KA C MOMMATA
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Dichiarazione di
conformita

Declaration of
conformity

Déclaration de
conformité

Konformitatserklarung
Declaracion de
conformidad

Declaratie de
conformitate
ARAwon
CuppOpYWONg
Oeknapauus
COOTBETCTBUS

[eknapaums 3a
CBLOTBETCTBUE

La TIEMME RACCORDERIE SpA dichiara sotto la propria responsabilita che i servomotori sono conformi alle
direttive comunitarie: 2014/30/CE e 2014/35/CE.

TIEMME RACCORDERIE SpA declare under their own responsibility that actuators are according to EEC
Standards: 2014/30/CE and 2014/35/CE.

TIEMME RACCORDERIE SpA déclare sous sa responsabilité que les servomoteurs sont conformes aux
directives communautaires: 2014/30/CE et 2014/35/CE.

TIEMME RACCORDERIE SpA erklart unter eigener Verantwortung, dass der Stellantrieb der
folgenden EURichtlinien entspricht: 2014/30/CE und 2014/35/CE.

TIEMME RACCORDERIE SpA declara bajo su responsabilidad que los servomotores que fabrica son de
conformidad a lo que exige la directiva comunitaria 2014/30/CE y 2014/35/CE.

Societatea TIEMME RACCORDERIE SpA declara pe proprie raspundere ca servomotoarele sunt conforme
cu urmatoarele norme comunitare vigente: 2014/30/CE si 2014/35/CE.

H TIEMME RACCORDERIE SpA dnAwvel pe d1kr TG uBivn 611 o1 0EpBOKIVATAPEG TUUHOPPWVOVTAL HE TIG
KoIvoTIkéG 0dnyieg: 2014/30/CE kai 2014/35/CE.

TIEMME RACCORDERIE SpA nog cBot 0TBETCTBEHHOCTb 3asIBISIET, YTO NPUBOAbI NMPOU3BOAATCS B
cooteTcTBUM co EEC craHpapTtamu: 2014/30/CE 1 2014/35/CE

TIEMME RACCORDERIE SpA feknapupa Ha CBOSi OTTOBOPHOCT, Ye CEpBOMOTOPUTE OTTOBapsT Ha
avpekTuuTe Ha EC 2014/30/EO 1 2014/35/EO.

SMALTIRE IN CONFORMITA ALLA NORMATIVA VIGENTE

DISPOSE OF THE PRODUCT IN COMPLIANCE WITH CURRENT LEGISLATION
ELIMINER CONFORMEMENT A LA REGLEMENTATION EN VIGUEUR
DESECHAR SEGUN LA NORMATIVA LOCAL

DEN GELTENDEN VORSCHRIFTEN ENTSPRECHEND ENTSORGEN
ELIMINAREA CONFORM NORMELOR VIGENTE

AMOPPIYH ZYM®QNA ME TOYZ IZXYOYZ KANONIZMOYZ

_ YOANEHUE B COOTBETCTBUW C AENCTBYIOLUUM 3AKOHOOATENLCTBOM

M3XBBPNIAHE B CbOTBETCTBUE C AEVNCTBALUUTE PA3NOPEABM

Tel. +39 0302142211 RA.

TIEMME RACCORDERIE S.p.A.
T I I E M M E 25035 Casregrato (55) 1TA
25045 Castegnato - (BS) - ITALY

ORIGINAL ITALIAN TRADEMARK Fax +39 030 2142206

E-Mail: info@tiemme.com - www.tiemme.com
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